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R^cUrribung von z. a 200 bar eingddtet wird, so daB aufgrund der 

ExzentrizitatdesRotoningsSdieserinit der Welle 17 m 
Die ErfinduM betrifft dnea hydraulischea Motor mh Drehung versetzt wird. Auf der dnen Selte Begt der 
dnemltotorauf derMotorwelleimddnemcsczcait^ Rotor 4 an ciner VGteOerschdbe 9 an. die nut dem 
SStendenRotorring. 5 Gehftuse 16 dcs Hydranpmotors vei^dn^ 

Ein Motor dicser Mi gemaB dem Stand der Technik der dem Rotor 4 gegenQberliegenden Seite der v«teil- 
tetmKE.3wiaiergegebaDLBeicnnemderartlgenMoto^ erst^eibe 9 ist erne Kammer 1 nn Gehftuse ausgd>ild^^ 
ist der VentilteUer bzw. die VerteQCTsdidbe in axialer In die auf der eiaen Sdte von einem Olziilaiif A erne 
Riohtung wegen der Embe2dehung ins Gefaftuse firiert Bohnmgnnt einem m<AtanstelIbarmEi^!a^ 
Die d^alb m6enc*en hohen Aiq>reBfcrfiftB lo lOmCtadet AufdergegenOberfiegewlenS^fiart^ 

Riohtung kSnnen erfiebUdie VerschleiBersdteinmigen Bohrung von der Kammer 1 zum OlanslaB B ebenfeHs 
ergeten und die Lebensdauer des Motors beeintrftcbti- fiber ein nidit dns^bares Entiastungsveatil (nxdit dar> 
HOT. Audi werdendaduroh die Start- undLeerlaufdgen. gcstdh^ BinRntiastimgsventg 11 stelltm^tdM^An^ebs. 
Kdxaftendes Motors bednfiuBt kannner 3 in VerUnduQg und tst auf emen Drack von 

In der US-PS 3490 383 ist em HydrauKkmotor bzw. is Z.B. 200 bar dqgestdlt Die Rfidcseite^ww E^- 
eine Hydranlikpumpe besdirieben, bd dembzw. bd der stmigsvenlils 11 ist niit der Kammer 1 verfoimdeiL Yon 
dn gerahntcr Rotor mid dn gezahnter RottMring mit- dem Olaailanf A fOhrt dne Leitung durdi das OeMnw 
cinanddr k&nmend bd Anlegen dnes Dnidces dnes 16 mid Vertdlersdidbe 9 zar Antriebskammer a. Auf 
Aibdtsfhnds bzw. dnes Antriebsdrehmoments rotieren. der gegeniiberii^enden Sdte fOhrt erne m^^Miende 
Der Rotor ist in amier Riditung fixicrt, und die in 20 Leitmig von der Aat riebsk u nmiBr zmn OlaudaB B, 
axider Riditang bddo* Seitoi der Rotor/Rotorring- Die Kanmaor 1 ist ab druddose Kanomer ansgel^ 
iCnmWnadon befmdlichax Venti^jlattcn sind mit bzw. Durdi <fie bd A und B angesditossenen Gerfite and 
im GdiSuse festgd^ Em Entlastmigsventil, das als langen Ldtungen kann fiadi ein RIk&staa bd A und B 
hydrostatisdieDrossdwiriJt^istvorgesdieiL ausWlden, der dne Drudcentlastung der Kmmn^ 1 

^ In der DEOS 33 42 131 ist dne Rmgkolbenmasdiine 25 nidit immer znlfifit I>ieser RQdistan wxikt skm audi 
besdirieben,die dnrageacahnten Rotor und dnen Ring- Mnier dnem Flansdi 13 der Verteil«schdbe 6 auf der 
kolben mit Inn^ und AuBoiverzdmung aufwdst, wo- g^enflberii^end^ Sdte des Rotore 4 ^^^^ ^wi- 
bddielnnCTveraahnungdes Rin^kdbensmrtderVcr- sdien Wdle 17 und Rotor 4 voiixandene Spiel m der 
zahnnng des Rotors im Engnff ist An dem aadd yer- Kammer2aBS,<fied>aifdls als druddose Kamm^ 
schiebbaren Etotor imd d&xx Ringfcolben Eegen sdtiidi so gesehenistHienlurdiwirdkein prudcausglddxanden 
jewdls dne Ventilsdidbe und eiae Steuersdidbe an. VerteOersdidben 6, 9 ^dt, woducdx ac^ da erhdhter 
wobd die Steuerschdbe mit dnem Axialsdmb beauf- VersdiJdB am Rotor 4 bzw. dem Rotoirtng 5 und der 
Gcailagtwird und nidit von dem Geh&useabbe^t. der vor VerteilerBdidbe a^bt ^ 
aHan bdm Starten od^ bdm plStzBdien Leeriauf des Eine Wideriagcrsdidbe 7, die mrt emem Diditungs- 
Iftrdromotors zu staiken, den Versdildfi fdrdemden ss ringl2ver8dieniKt,He^am AuBenumfangamGeh&iM 
AitoreBkraftenffllnt.EsistebenfdIslcdiglidieinhydi^ 16 an^wihrendsieamlnnenumfangauf demFlai^IS 
statisdi wirkendes Endastungsventil angedrdneL der Vertdlersdidbe 6 Hegt. Zwisdien Verteflera^be 

Axrfgabe der Erfindimg ist, einenderartigen Motor so 6 und Wklerlager 7 ist dne Tdlerfeder 8 ai^eordneL 
^t<m,Knf^i>fi daB die Startdgensdiaften verbessert w«-- r>ieser Zwisdienraum bfldet eine G^endruddcamm^ 
citen. und der VerKdildB bdm Starten und audi vmral- 40 25, in wddier der Dmdt der Antnebskanmaer 3 
lean bdmedriger Last verringert wird hensdrt, 2. R 200 bar. da das 01 v(m der Antnebdomir 

iMese Aiifgabe wird erfindungsgemftB durdi dnea mer 3 fiber den mdit abgediditeten ftuBo^ Umra^ 
Hyitomotor gemfiB den Merkmalen im Ansprudi 1 ge- der Vertdlersdieibe 6 in die Gegendruddcammer 2S 
Idst. Durdi diese Bauweise wird F"^»*<^tg grni^g emstellba- gdangt 

TOx RQdcK±lagvcntils dn geddter Drudcaufbau in den 45 Bine Abdiditung der Verteflersdidbe 9 gegenOPer ^ 
Kammem crmfigiidit, so daB dn Drudcaus^ddiandoi demGdifiuse mitteis melnwar Kdrtungamge 15 1st an 
Vertdlersdxdben orddil. wodurdi der YcrsdiiciB einer kegdstuirqpjBBSrmigen Fl^e vorgesehenjoml em 
BtarkvOTiindert wird. C«dittmgaing 14 ist an der Motorwdle 17 am GdiSnse 

Wehere Vorteile und Anwendungsmfiglkhkdten der 16 angd>radil- Die Wdle 17 ist im Gekausc 16 drehbar 
vorHegendcn Brfindung cargeboi ddi aus der nadifd- 50 in Legem 18 gelagert „_^n ^u^n,^ c 

genden Bcsdu^UM von AusfOhrungsbdsplelMi in Au?grund der groBen Flfidse der Vca^eisdieibe ^ 
VerbindungmitdM'Zddiung.EBzeigt die ddi fiber den Durdunesser der Antriebskammer 3 

Flff. 1 dnoQ yr»ng^"^ dmxdi dn«i Hydraulikmo- erstredct, ist der Dnu* in der Gtsgcndiuddammcr 25, 
tQrglmaBderBrfiSm& der am Rotor 4 wirkt, hfiher als der Drudc von d»i 

Re 2 dam La^gssdmitt durdi dnoi Hydraulikmo- .55 Seiten der Antriebskammer 3, wobd durdi die exzentn- 
tor semllB der Eriindnng in cincr zweiten Aiisfflhrungs- sdie Drebbewegung des Rotorriages 5 em un^«<Aer 
iorni Drudcwedisd fiber dem Umfang anftntt Die Teuerf e- 

Fifl. 3 dnen LSngssdnnttdunii dnen Hydraulikmo der8istbeiq>iebwdscmh78,5MPa(800 k6^cn^ vor- 
tordesStandesderTedmik. geq>anmpndwirfctzusatzMi2umDnickmda-Geg 

EMeErfindung son zunadistimVergiddi zum Stand so druddcammer 25 auf cfie Vertdlersdieibe 6, Hieid^^ 
der TedmikanhandvonPte 3 nfibererlfintert warden. treten an den Sdtenflfixdien des Rotors 4 erhebliche 

In Fte.3 ist dn Lfingssdmitt dn» Hydraufikmotors Druddcrafte ant woduroh dn boher VersdileiB verur- 
darges^t, der dne Motorwdle 17 aufwdst, auf der dn sadtt wird und die Startdgensdiaften des Motors ver- 
Rat« 4 verkdlt ist; auf dem dn exasentrisdi umlaufen- scMedsiert we^ t,«„™^^ 
derRotorriogSangeordnetisiderfiberdnelnnenver- ss aseigt die erfinduugsgemfiBe Bauweise dnes 

zahnuns mit dner Rotorvcmhnung in Eingriff stdit HydrauHkrao tors, wobd ffir glewAe bzw, entsprecfaende 
Zwisdi»RotM-4undRotorring5istdneAntri Bauteile die gleidien Bezugszeidien wie m Fig.3 ver- 

mer 3 ausgd»Met, in die ii^drmilik5l mit dn«L Drudc wendetnnd. 
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VerteaerscheibMi bzw. Vear^lseaieiDKa » 
iaiSrichtungder W<^e 17 b=*f^.endruckkam- 
Vorzugsw^ to die K^^r 1 ^^^J5SS^ 
mer mit ^etn medngen J^°^^?r:Sh„ kt D« k 

vortaaadeBe Spiel <^2tiS^r^iSfbau in den Kam- 
aus. kfflt dem den gerielten ^J^^^^jX^ 

m 22 wild auch «n Dnidcaus^eidi an ^.^r^J 
sdi:dbea 6, 9 eiaen, ^^j^T" _a«~heiben 6 und 9 er- 

one Drehung der V^eiler- 

C3«geindrai*kanimerinrtniedngimDrw*.aer«n««r ^ 

^ ^^'federbeattfschlagtcseinsteUbar^^^^^ 
ta^fet zwisehen der Kaauner 1 und Ofeulauf A bzw. 
OlauslaB B angeordneL verteaersoh^ 9 am 

Bin DSchtungsnng 21 1st an «f J^S^T^die Kam- « 

der Gegenrichtung aber ou^t I^«L*^ v-rt^ler- 
Dichtarlsring 20 auf dem AuBenumfimg der Verteuer 

scheibeSvorgesehen. Baawdse aach 4« 

¥*« Asm HvdrauHkmotor genfflB <m ""^^VTI" ^ 

S&i^^beiden yerteaer,che^n9^£^ 
^chL ergebenden Z^{««^«^PS?^^-^S^ » 

EM.e TeUerf edet « fet aaf ep^^g^ » 

^.^^^^ de* Hydrauiikmotors verbessert 
''^SigsweisewerdenHirdiebca.^^a^Bautdle 



Das Gehause 16 irt wie bei der Bauwdse nach Fig- 1 
^S:^^S'SSgeaQb.rdcmGe^sel^^^^^^^ 

to Frelen stehen und m emer ,"^^7^ 

fM-RetriebsdauereinAustreteavonui. 

a SSdne Tellerfeder 26 zwfechen der V^- 
tea^SSfund dem Gehtase 16 in Hg. 2 vorgese- 



Patentansprfidie 

1 HvdrauDkmotor jolt einem auf einer Motorwefle 
(i71bcfesdgtenRotor(4),deraafwe^ , „ >^ 
^ ' auf dem Rotor «=g«™^^^f „^ 

Ssefa umlaolendea Rotorring (S), der aber or 
iTtonenvozahnung mit einer Rotorvensah- 

S^SlSeS?<6.9).dieb«den«itsd» 
S>tD« (4) angeordnet nnd am Gehat« (16) 
des Motors abgestBtrt aind; m^ 
c) Kammem (1, 2). die wi«*«?,<^»«^ J,^' 
tiaSeJben (6. 9) und dem Gdiiose (16) an- 

geordnet sind;^ 



S ^sriohtung der Wdle (17) bewegi«h and 

d tumindest in der einen Kamaier (1) ein ein- 
2e«C^Toctachlagventa (22) angeonJnet 

Modest in der emen Kammf^ 
2^1>ruckansgieid» an den VerteUerscbei- 

Z H^^SSJ^iach Anprnch.1, dad^ 
LSmetdaBdieVert^«2S^°£2^ 

il)a^Gefaause(16)afc«e8tfltzt^ 

i HydnuiEkmotor nadi einwi der A^Pf2»«i^ 

I SK^ksmizeichnet daB die VerteOersctol- 

tem(6,9)ansPTFE-Maten8lb«telwiL 

« ^^WhB^ennzeichnet, dafl beiderseiti des Bo- 

(S) «»d Gehioae (I6) vor- 

gesehenist. ■ 

Hierzu 3 Sehe(n) Zeidmungen 



Nummer: DE420Z468 « 

ZEICHNUNGEN SEtTE 1 8. F 03 C Z/08 

VereffentHchunastag: 20.Olctobw1994 




I=1G.1 

408142/195 



^ ZEICHNUN6EN SETTE 2 



Nummar DEa02 4S6 C2 

lnt.a.B: F03C V08 

Verdffentiichungstag: 20.Oktober1994 




40814V195 



Nummar: PE«02W« 
ZEiCKNUNGEN SBTE 3 Int Cl.^: F03CZ/08 

Verdffentnchuftostaa: 20. Oktober 1984 




FIG, 3 



4(B 142/195 



